Zakladni principy teorie relativity

(Mechanicky princip relativity, Galileova transform ace, Einsteinovy postulaty,
kinematické d uasledky specialni teorie relativity, relativisticka dynamika.)

1) Zakladni principy teorie relativity
«  Galileav mechanicky princip relativity (plati, pokud << C): Plati-li mechanické zakony v soustey; pak plati
v kaZdé jiné soust&\s’, ktera se vzhledem&pohybuje rovnorrné a grimocare.
« klasicka fyzika: pokud bude sila@sobit nekoné&né dlouho, ziskadeso nekonénou rychlost; existuje inercialni
soustava, kterd je v klidu, spojena s vesmirem
*  Michelsoriiv pokus (skladani dvou koherentnich pafiréeré se §i na sebe kolmo, po stejnou vzdalenost, tj. jeden
z nich by nél byt zpozany; pozorovatelna interference; prohozeni pajprekrazec se shzmeénit x nezngnil se)

* Galileova transformace: Lorenzova transformace:
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* 1. Einsteiriv postulat: VSechny inercialni soustavy jsou prpigdyzikalnich dji rovnocenné (zadnymi pokusy
uvnitt soustavy nelze zjistit, zda je dana soustavadukiebo v pohybu).

e 2. Einsteiriv postulat: Ve vSech inercialnich soustavach mhlogt s¥tla ¢ ve vakuu stejnou velikost, nezavisle na
vzajemném pohybu 8telného zdroje a pozorovatele. Rychlosttkvv libovolné inercialni vztazné soustge ve
vSech srdrech stejna.

2) Kinematické dsledky specialni teorie relativity
« relativnost sotasnosti (sotasnost dvou nesoumistnych udalosti je relativiémppez udani vztazné soustavy nema
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» dilatacetasu (zpomaleni chodu hoditi pelativnim pohybu, hodinid’ pohybuijici se vzhledem k pozorovateli jdou
At
pomaleji nez hodH, které jsou vzhledem k tomuto pozorovateli v Kidiikkaz: miony v atmosite), At = -
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« kontrakce délek (zkraceni délek vessmpohybu, délka te | v soustaw, vzhledem k niz se &pohybuje rychlostv,

je vzdy mensi nez délkadglo, vzhledem k niz je v klidu), =1, 1—‘C’—§
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« relativistické skladani rychlostl) = W
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3) Relativisticka dynamika

» relativisticka hmotnost (Kili platnosti 2. Newtonova pohybového zakona a 2st€inova postulatu)n = M -
1-%
o L myv
» relativisticka hybnost (z relativistické hmotnostp) = mv= y
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« vztah mezi energii a hmotnostii(pmeng celkové energie soustavy seértaké jeji hmotnost)AE = Amc?

»  celkova klidova energie soustaly, = m,c*, kineticka energieE, =mc” —m,c” = myc’



