Mechanika tuhého t élesa

(Tuhé téleso, druhy pohybu tuhéhot élesa, momentovav éta, skladani sil
puasobicich na tuhét éleso, dvojice sil. T éziSté télesa, rovnovazna poloha tuhého
télesa. Moment setrva €énostit élesa vzhledem k ose ota €eni.)

1) Mechanika tuhéhalesa
e tuhé tleso (narozdil od hmotného bodu nezanedbavamesrgantvar, fisobeni sily zfisobuje pouze pohybové
(einky, ne deforma&ni)
* druhy pohybu tuhéhalesa
0 posuvny pohyb (translace; vSechny boglgda opisuji stejné trajektorie a maji stejnou akigon rychlost)
0 ot&ivy pohyb (rotace; vSechny bodsldsa opisuji soutdné kruznice sefsidem v ose ot&ni, maji
stejnou okamzitou Uhlovou rychlost)

« momentsilyM = Fr, [M] = N [m,r...rameno sily (vzdalenost vektoroviérpky sily od osy otéeni)

« moment sily je vektor, jehoZ vektorovéimpka lezi v ose oté&ni a je kolma k rovif ve které psobi sila

e uréeni snéru momentu sily podle pravidla pravé ruky (prstyspru ot&eni, palec ukazuje stnmomentu sily)
« vysledny moment sil s@asré pasobicich na tuh&leso M = Ml +M sttt M . (vektorovy souet)

* momentova ¥ta: Ot&ivy Ucinek sil pisobicich na tuhéleso se navzajem rusi, je-li vektorovy seumomeni

vSech sil vzhledem k dané ose nquM, = Ml +M PR M ., =0

2) Skladani sil
« sily pasobici v jednom bad(jako u hmotného bodu)
«  dw& riznokezné silyF;, F, (do spoléného fisobist na vektorovych fimkach, zde slozi = F, + F,, piemistit na
spojnici pisobi¥’ sil)
+ dvé rovnokezné silyF,, F, stejného siru (do misobi& pomocné opmé sily, F' + F" =0, vyslednice sloZit podle
ptipadu pro #iznokszné sily, vyslednicd= = F; + F, pisobi ve siedu rovnobznych silO, plati momentovaata)
« dv& rovnolezné silyF,, F, opaného smiru (podobné jako vifipacs stejného swru, ale F = |F2 - F1| , pasobist O

na prodlouzeni spojnicdipobid’ sil za misobist vetsi sily)
« dvojice sil — d¥ stejre velké silyF’, F” opaného smiru pisobici ve dvou bodechl¢sa otdivého kolem nehybné
osy (vyslednice nulova, ale ma &it& ucinek vyjadeny momentem dvojice sil, #mpodle pravidla pravé ruky,

D=M'-M =F (X+ d)— Fx=Fd, d...rameno dvojice sil, tj. vzdalenosigobi¥’ sil)

3) Tezise
e 1&ZiSE (pasobist tihové sily fisobici nadleso v homogennim tihovém poli)
* pokud méadleso osu sounmnosti / rovinu sourrnosti, lezi €ziS&€ na ni, pokud ma i&d soundrnosti, je to &zist

v

*  t&ziSt nepravidelnychdes (ugime pfinikem €Znic — pomoci dvojiho z&geni)

4) Rovnovazna poloha tuhéhdesa
« podminka rovnovahy siF =F +F, +...+ F =0
« podminka rovnovahy momenfmomentovasta) M =M, +M, +...+M_=0
e pripady rovnovaznych poloh tuhéhdesa
0 rov. poloha stala &kiS& pod osou otgeni, po vychyleni se&leso vrati)
0 rov. poloha volna &ist v ose oté&eni, po vychyleni zaujmeleso novou rov. polohu)

0 rov. poloha vratka ¢St nad osou oté&ni, po vychyleniigjde do nové rov. polohy stalé)
» stabilita tlesa (prace, kterou musime vykonat, abykso gevedlo z rov. polohy stalé do rov. polohy vratkeé)

5) Moment setrvénosti €lesa vzhledem k ose ¢&ni
* moment setrvgnosti (vyjaduje rozlozeni latky vélese vzhledem k ose ¢&ni)

e J=mr2+mr2+.+mr? [3]=kgm?, m..hmotnosti bod, z kterych sedteso skiadér.. jejich
vzdalenosti od osy oténi; kruhJ =imr?, koule J = 2mr?

» setrva@niky (€lesa s velkym momentem setévasti)

+ Steinerova#ta J =J, + md? (pfi posunu osy otfeni do vzdalenost)



