Dynamika

(Sila jako projev vzajemného p Gsobeni t éles, U €inky sily, sila jako fyzikalni
veli €ina, skladani sil, Newtonovy pohybové zakony, hybno st télesa, impuls sily,
zakon zachovani hybnosti, dost Fediva sila.)

1) Dynamika

vychazi z kinematiky, zabyva se &mou pohybového stavu

sila (veltina popisujici vzajemnéigobeni tles)

Weinky sily statické (deformii, zména tvaru), dynamické (pohybové, @ma pohybového stavu)

skladani sil (pomoci vektay

tuhé tleso (gisobeni sily zfisobuje pouze pohybovéidky, ne deforméni)

izolované ¢leso, izolovany hmotny bod (négobi na & Zadna sila nebo je vyslednice sil nulova)

vztaZzna soustava inercialni (kazdy izolovany hmding nebodleso zistava v klidu nebo v rovho¥mém
piimocarém pohybu; sta¥lesa nfize byt zndnén pouze silovym fisobenim jinychdes)

vztaZzna soustava neinercialni (vzhledem k inercgdusta¥ se pohybuje zrychléfzpomalew nebo se otd; neplati
zakon setrvénosti; nap. vagén zastavujiciho vlaku, auto v za&)

setrva@na sila (v neinercialni soustawsner opainy ke snéru zrychleni soustavy, nevznika vz4j. silovyispbenim)

2) Newtonovy pohybové zakony

1. Newtoriiv zakon (zakon setr¢aosti): Kazdédleso setrvava v klidu nebo v rovnémém gimogarém pohybu,
pokud neni nuceno silovymigobenim jinychdles svij pohybovy stav zmnit.

hybnost (vektorova vefina uvazujici hmotnost i rychlostiesa), p = nmv, [p] =kgn(s?
zmeéna velikosti hybnostAp = p, — P, , velikost zngny hybnosti|Ar)| = | p, - f)l|
2. Newtoriiv zakon: Velikost zrychlerd télesa je pimo ungrna velikosti vyslednice sk pasobicich nadeso a
. F -
neimo Gne¥rna hmotnostmtelesa,a =—, F = ma, [F] =N
m
jiny tvar: Pongr zmény hybnosti ¢élesa a doby, za kterou tato #ma nastala, je roven silégobici nadleso,
- AD ~ —
E=2P Ap=Fat
At
impuls sily | = FAt, [I ] = N I[s, vyjaduje asovy &inek sily nadleso
gravitani sila Fg =ma, (pasobni na kazdé&leso v okoli Zery, pisobi do sedu Zemng)

tihova silaFg =mg (uvazuje odsedivou silu vzniklou rotaci Zetnkroms rovniku a pék nepisobi do stedu)

tithaG (projevuje se jako tlakova sila, kterolispbi &leso na nehybnou vodorovnou podlozku, nebo tahit&a s
kterou fisobi Eleso na nehybny svisly z&s)

3. Newtoriiv z&kon: Sily, kterymi na sebégobi d¢ télesa, jsou stefnvelké, navzdjem ogaého sniru a sodasré
vznikaji a zanikaji.

3) Dostediva a odsediva sila

pt.: ot&ejici se kukka na niti, fisobni odsediva sila-,, na kruhové draze drzena ¢pau — dostedivou silouF
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dostedivé zrychleniay, =— = w’r , dostediva silaF; =ma, =m— = ma’r
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4) Tieci sila

pusobi proti pohybutéci plochy nejsou hladké (zapadaji do sebe), jtmlkh ¢astice se fitahuji)
tieni statické (klidové), dynamickéi{(pohybu), statické vySSi nez dynamické

o - o F, - ]
smykové teni F, = f [F,, f...sowinitel smyk. teni; valivy odporF, =¢—", &..rameno valivého odporu [ksi]
r

zrychlent tlesa na naklamé rovire se tenim a = g(sina - f cosa)

5) Zakon zachovani hybnosti

celkova hybnost izolované soustavy se &sim
nag. zpstny raz i vystrelu, raz kouli

p=p +p, =konst.- myv, =-m,v,



